PROCEDURE REF# A-FUS-007 é

— Capteurs des pics a balle (H & 1) ANDERSON
— Picrétracté (H) “Enrobage individuelle”
— Pic étiré (1) “Enrobage en ligne”

Le capteur (H) détecte le pic lorsqu’en position complétement
rétracté dans le chassis.

Le capteur (I) détecte le pic lorsqu’en position completement étiré,
afin d’enrober en ligne.

*La surface plate du capteur devrait étre a environ % de pouce

du mécanisme*.
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